DESIGN ROBOTU




ANOTACE

Pro vystavu Robot 2020 jsou vyvijeny jako expondat M2 |
dveé viesmerove robotické platformy.

Cilem je navrhnout designy dvou robotu, starého robo-
ta Karla, ktery vychdzi z pohddkového pojeti pomocni-
ka, ktery nebyl 100 let na tomto svété a moderniho robo-
ta Auanemi, ktery predstavuje velmi moderni sofistikovany
stroj se soucasnymi technologiemi.




ZADANI

STARY ROBOT NOVY ROBOT
- Ctvercovd zdakladna podvozku - podvozek kruhovy tvar,

340x340 mm, vyska 30 mm promer 38 mm, vyska 30 mm

- nosnost podvozku cca max |10kg

- pfedpokladdand vyska cca max. 1,1 m
- lokalizaci robotu - co nejddle od sebe
a co nejvyse, musi byt “viditelné shora”
- audioprehravad
-projektor ¢i display
* kamera



STARY ROBOT-KAREL
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* vyroben z odpadového materialu

(plechovky, civky, kabely, uhldak, ...)

- 7eleznd& konstrukce

- rozebiratelny
- |ze do hlavy vlozit audiopfehravac




STARY ROBOT-KAREL

ROZMERY

- zakladna: 340 x 340 mm
vyska: 1090 mm (bez zakladny

s kole&ky)
vaha: 9,3 kg

SPOJENI
- Srouby a matice




NOVY ROBOT-AUANEMA
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» vyroben z plastu a zeleza
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- rozebiratelny

- kamera ve vrchni ¢Asti .
- vuzaviratelné otvory v &asti hlavy
a predni ¢dasti tela
- otoénd hlava
- oko slouzici jako projektor
SPOJENI

&,

- Srouby a matice -




NOVY ROBOT-AUANEMA

ROZMERY
- zakladna: proumeér 380 mm
» vySka: 1000 mm

(bez zakladny

- vadha: cca 9 kg

SPOJENI

- Srouby a matice




VIKTORIE RYGAROVA /ADE2 / FMK / UTB robot 2020 stolety dialog



