KAREL/AUANEMA

vsesmerove roboticke platformy
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AUANEMA

- moderny robot, znazornuje sucasnost’, geometricke tvary, ciste linie,
elegancia, zakomponovany tablet - premietanie, kamera

- kovova konstrukcia - Cierna povrchova uprava

- dve trojuholnikové casti oplechovane - povrchova uprava vytvara mag-
neticke pole - moznost umiestnit’ tablet podla potreby - jednoducha
aplikacia a odnimanie

- tablet - magneticky kryt

- audio system a gulicky na lokalizaciu robota umiestnené dole

na platforme

- Stvorcova konstrukcia 34x34 cm

- Stvorcova zakladna podstavca

- predpokladana vaha robota /-8 kg

- roboty medzi sebou vedu dialog, Auanema vd'aka zakomponovanemu
tabletu premieta Karlovi Co vsetko sa vo svete za ten cas zmenilo, ako sa
vyvijali jednotlive technologie

- 0baja maju audio system a kameru, takze sa mozu vol'ne pohybovat' po
priestore.
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tablet - moznost’ nastavenia tvare
robota - ocCi

audio system a gulicky na lokalizaciu
robota umiestnené dole
na platforme
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KAREL

- stary robot, znazornuje minulost’, robot ma ludské crty, kamera umiest-
nena vo vnutri hlavy - umoznuje volny pohyb po miestnosti

- kovova konstrukcia - bez povrchove| Upravy - zanechana kovova farba
- umelohmotna ohybna rura - obmotana okolo kovovej konstrukcie

- plastova hlava - 3D tisk

- audio system a gulicky na lokalizaciu robota umiestnené dole

na platforme

- kruhova platforma 38x38 cm

- trojiholnikova zakladna podstavca

- predpokladana vaha robota 5-6 kg
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v hlave zabudovana kamera
B 20 mm

audio system a gulicky na lokalizaciu
robota umiestnene dole
na platforme
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MATERIAL

3D tisk

- zvoleny material je Cierny filament
jednoducho dostupny

rovnako ako aj technolo-
gie spracovania

- jednoducha povrchova
uprava

oplechovana kon-
strukcia

flexibilne magneticke
tabule

plastove flexibilne folia

potrubie

kovova konstrukcia
@B 10 mm
bez povrchovej upravy

kovova farba , . .
kovova konstrukcia

@ 10 mm
povrchova uprava
cierny nater
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ROZMERY

AUANEMA

- dizka kon&trukcie 90 cm

- 34x34 cm stvorcova platforma
- celkova vel'kost' 120 cm

KAREL

- dizka konstrukcie 100 cm

- 38x38 cm kruhova platforma
- celkova vel'kost’ 130 cm

130 cm

100 cm

ADRIANA LISKOVA [ apE2 / VSESMERQOVE ROBOTICKE PLATFORMY

38 cm

30 cm

65 cm

34 cm

90 cm
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DAKUJEM ZA POZORNOST
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